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(Al 1T &) XGT-PLC

1. PLC (Programmable Logic Controller)
(1) PLCO A9

- PLC(Programmable Logic Controller)gt, Seffol AFZotE MO PF el 21y 0],
EFOIOY, IR £9 J|52 LSI, EMAE E9| Ut X2 WAIAHA, I =2A 0l
ANZAL Ao IS0l A AL JsE FII6HH =2 3™ Mo It Jhsst=S 8t Al

240 =2 Mol X 0|CH

- 0= MJ| 293 #A(NEMA: National Electrical Manufactrurers Association)
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0Lt
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LD SE JIAOM t 2 A28 Aol 012D] JHAl &%l QALY
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Alag A Ziolol B Mo, Meketel Ats H o]
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M5, stetse | A= £ =k Mo, A A ekl Hof

ASAE A HE el Mo, Ats =8 - =2 etel Mof, &1 Mo

A ok MAE =X MO, 2 JIA Mo, & - iie EXZ N0
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@ ellol ANHAE PLC =29 A0
- A8 XMoot g8 A
PLC AMZ#HAeF &efl0] ARHAL Jbe 2=2H01 Aolgdz “Ald x 2Lt HE A
2|” el= SAfeel Atofoll 2UCH
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3. XGI Series / LS 4t
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2 5 A & ( XGI-CPUE) H| 1
OIAF HEAl AHT2 M - HHEOM, DFFT| AN
EfA3 =203 . X279 HF7|, WEEHE 718
=2 T0| B 2SI LEKNE| HA (Z[Z2fA] A
h < HHO{0f 25t CHO|HME HhAl
2 CHO|O{ 1% (Ladder Diagram)
2% A0 SFC (Sequencial Function Chart)
ST (Structured Text)
1 ARRE 1871
7|2 = A _
A 1363 + A0 M
HHO| 7|2 ;
Hyuze 43
Mg Ex7|ls REY ME M EF,
HMEE SHUTE GHEEP2P)
712 84ns / BHO
MOVE 252ns / BHO
=S + : 1,442 ns(S), 2,870 ns(D) S . cit
J|=ma) | Ao x : 1,948 ns(S), 4,186 ns(D) D . Bz
+ 11,974 ns(S), 4,200 ns(D)
D2 022 8% 64KB
H " (EX7hs) 1,5367
A=y Mz dH 32,7688
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(2) 209 9al o IS

@
/ ®-b
gjéﬁ)—c
al—®-d
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MNor E = ]—®_a |
= [ S T
HEEN
m@r@n— @ EEEDR
®|—° —
IE ® — -
— \ @
—
—
0 —
09 ®
0
00
02 ——
0
No. 3 A ac

CPU 2E9| S% HEfE LtEFHL|CE
o« SM ME: RUN' 2E HEIZ W 5 & EA
» RUN/STOP ZE AQX|0| 28 RUN' 2 &
» RUN/STOP 2E AL[X|7} 'STOP Q AE{O|A '2|ZE RUN'
®-a RUN/STOP LED |*H™ &
MMHME. STOP' ZE MElZ2 2F 52 EAI
» RUN/STOP ZE AQ{X|0| 2Jgf 'STOP' 2 &

p ZE ALQX|7} 'STOP Q AEHOIAM E|ZE STOP ox =
» 2XS XSt Ol2E HED B2
. K-IE(QI-AH. Z|EE 3|8 MEHUS FEA|
» REMOTE ALQ|X|7} 'On' @ ZS
®-b REM LED « AC BIEE ZX| AEUAS HmA|
» 'REMOTE 2Q|X|7} 'Off o AL
@-c ERR LED « §SEAM): 20| 27t o7t Tl ZRE EHA|

« &5 0l Blgs EBAl
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- HS( )

> AREAR XE Z2 7o’ 2 BR

PS LED > '()HE.IAl OX—| d\_z‘:‘H' A'iI-I oz ()"E-I )\I—EHO”A—' EX—l 3O| 740
®-d (Programmable » 'MXCHG AX|7t ‘On’ ¢ MEjO|M ZEZ WAL} CHE
Status) DEZ Yot 42
« AL
0.
» 0|4 QB2 EA
° K-IEX-IAH: HYE{2 7(|_-|Ol-o X'c'>'5|_| 710
D-e BAT LED iz(ﬁﬂﬂ) H1M| m: | MotEl 42
LSy HE'IE| olo He=)
- WESEM), rEMA™I CHE 80| dHEY UEse 420 ®
Al (@2 HE FIHAA S A7 7hsEh
P EELUH AKX ZEUNZE 4F = E2
p CIHI ZE oM 2T & 0 42
@-f CHK LED > ‘ZX ON' M AER
p LFORAZT SKIP EO%t 4™ B 4%
p 2™ T Fd0T(Warning)O| 2ot 42
p SHHO|A MR o4
e A5 HEHTECE 28 J0| BA
=8t M O/SE LIREL st= AL AT CH
* On (%) : BAEH ZEOM HOs&ES =
Boot/Nor o Off (B5) : HxE Al A8t REE MEX =2 ZFX[(0/S
@-a A 9/%| o CHREE R2E)
Boot/Nor 29/X|&= &4 On(RZ)SEZ2 FX[SHOF THLICt Off
(EHF) HE2 MH™SH £H ZF 229 |AI0| ELICH
Z|ZE &8 5% PLCO S22 HMist L Ct
e On(®3%): 2E 7|5 818 (REMOTERE
REMOTE ne=) s J s )
®_b ‘45_|_9_ A°|X| ¢ Off(}—l'?): E|EE 7|6 I'||<|>_F
° T p Z2I0| p/l, SHBE =& T
» ZL|E, HO|E #HE §2 X% 58
2™ & ZEUHE HASH=E 22 ABTLCH
@-c M.XCHG e On () ZEUN HA|
(2EuX AKX | p 7|ARKQ REFCZE BDELHMIL IS
o Off(EtE): ZEuA 2=
CPU REQ| 2FPZEES MYTIL|CH
® RUN/STOP ZE |« STOP — RUN : ZTZIO| A Al
A R|K]| e« RUN — STOP : T2 1240 AF HX|
REMOTE A@|X|0f M50 S&F ghL|Ch
2|8/ D.Clear | 2[4/D.Cleardf CH3H "XG5000 > 7|=M2tOlE > 7|2 S5 &
S| grofl Chell &2 XEhe AF & = ASLCH
UsB 7{4H FHI|7] (XG5000 &)2F M&6H7| fIet AH4E (USB 1.1 X[])
FHI|7|QF M&SH7| fIst AHYH
e XG5000 H%: 7|2XMo g X|¥
® RS—232C 74H - Lﬁ | T=e= %O
e Modbus 7|7| <% Modbus Z2EZ X2
TX: 72 Pin, RX: 8&Pin, GND: 5% Pin
@ HHE{2| &% AHH |HAE HiEZ| A8 7Y
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4 XGI-D24A
EERchy 323
R ZE 723 24
ZAYHEY DC24V
YALHYR o4 mA

>
o | Iy
2
2
oE

do0

DC204~28.8V (E|E& 5% O|Ll)

23 Derating

Of2f Derating= &=

On M /0oOn MF

DC19V O[& / 3 mAO|4

off Hg / Off H%

DC11V O[3} / 1.7 mAO|3}

g % 56 kQ
Off — On | 1Ms/3ms/5ms/10ms/20ms/70ms/100ms
SEAIZ (CPU THEIOIEI2 H3) £712t:3ms
N
i On Off Tms/3ms/5ms/10ms/20ms/70ms/100ms
(CPU Tm2tO|HE M) £7|3k:3ms

AC560V rms/3 Cycle (21 2000m)

2ol Mg HA MEAZ 10M0 O] 4
S&(Common) 24 328 / COM
Mgt MM Size 0.3m*
LI 5 2 H| T R (mA) 50mA

EXFEA| = OnAl LED &
QT L HIA 40 7{4lE
=gk 0.1 kg
512714 N | B&] N | &2
820 0 20 | 16
819 1 A9 | 17
BIE | 2 | A8 | 18 0\0
B20 A0
817 3 | a7 | 19 ol Y S
Bi6 | 4 | A6 | 20 | =s[00)me
B17 A7
B15 5 A15 21 ais |© O ate
Bl14 6 A4 22 B15 gg Al5
B3 | 7 | A3 | 28 | Saloo|ad
o0
+ COM : B02, B01, A02, A01 B2 8 A2 2t 2121 o'e /:?
B11 9 ATl 25 g0 [© °] a0
o)
810 10 A10 26 ;z 20 A09
A8
90 809 " A9 27 go7 |2 O aor
80 \ B8 | 12 | AB | 8 = o 0| "
A0S
s 70 ‘DC28.8V BO7 13 A7 29 804 gg Aot
) 60 B06 % | a6 | ool P s
50 BS | 15 | A5 | 31 &1 °/° ot
40 B4 | NG| A4 | e
0 10 20 30 50 55 BO3 NG AO3 NC
=2 SE( c) BO? | COM | A0 COM
Derating= BO1 CoM A1 Com
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3-5. &84 2=
(1 74
A XGQ-RY2A
EHHS 168
Holgkal 2ol B
YA 2ot MY/ MR/ |DC4V AR} / AC220V 2A(COSY = 1)
XA Bl MY/ ME DC5V 1mA
IO o MY/ HF AC250V 2A, DC125V 2A
OffAl FHH™F 0.TmA (AC220V, 60Hz)
E [ e T 3,6002 / AlZt
ME| 2 s
7| AH 2,0002t3| O A
A 25l MY/ MR 1023 oA
40 x| AC200V / 1.5A, AC240V / 1A (COSW = 0.7) 10Et3]| OfAt
o AC200V / 1A, AC240V / 0.5A (COSW = 0.35) 102t3| O|At
DC24V / 1A, DC100V / 0.1A (L / R = 7ms) 102t3| O]t
Off = On |10 ms 0|8}
SEAIZE -
On — Off |12 ms O|3t
S5 (Common) &4 168 / 1COM
EAHME 500mA (H1E OnAl)
SEEA| £3 OnAl LED BES
QE L HEA 187 EHARCH HUE (M3 X 6LHAL
Y 0.17kg
(2) 2= 4
3z CHIY | EEY
B1 0
me2 1
B3 2
ResY B4 3
LED 85 4
86 5
187 6
[ e e 68 7
Listsl2 g«j 2 189 8
T TB10 9
TB11 10
TG B12 1
TB13 12
com TB14 13
@_ TB15 14
NG 816 15
*COM : TB17 1817 Com
TB18 NC
]
12 TENG
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3-6. Smart Link A2

g CO
‘Bﬂ BZ| 83[ 8485 86 BB]BS B10[a11 [812[a13[814[R15]B16 EW}BIE[S’.S‘BN \
AT| A2| A3| A4 A5 | A6 | A7] AB| AgA10[AIT |A12]A13[AT4]ATS|AI6] A17]AIB]AI9]AZ0

13 Korea Technoloby Engineering Co. Ltd. @ENG



P
~
Rl
i
K
i

T XGP-ACF2
FHUHAY AC110/220V
AT AL AC85V ~ AC264V
YTt 50 / 60 Hz (47 ~ 63 Hz)
U =YHF 20APeakO| s}
z28 65% Ol 4t
LHFZ= L ZHAHZ AL WA 27}, ULTFZAE(Slow Blow Type)
S E8=AYH 10 ms O|Lf
=AY DC5V (+2%)
=M= 6A
=4
IMRED 6.6 A 04
IDHAES 55V ~ 6.5V
=N RUN HH@®3™ &=Z)
HANY
DC24V, 0.5A
/A=
Relay —
zae E| 27 & 5 DC5V, 1mA
SEAIZH Off=0On/ On—Off : 10msO|35}/12msO| St
o 7| A £=E: 2,0002t3
e M7|H S0 HANGHEY-HE 108k3]0] 4
Y HENEA| ZHHMY 4 Al LED On
AEHMAY 075 ~ 2 mr
AL 2 A TER} RAV1.25-3.5,RAV2-3.5
Y 0.4 kg
(2) 9|22 PM
Y4
/
e HA | CPU | =4 |24 |22 |uz |=2
N |
100V~240v o5y 5
g{: HE :O@
EMALIH ’
DC24v

| 24

o

ls @ 2 25 DBV 3|29 AH| 87 (S AH| EF)
lav: S 25 LIS AL D024V O B2 AH| BT
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212 g
i
> @
> ®
> ®
i > @)
> ®
> ®
> @
NO. 3y 2
1 Ml LED DC5V ® 2 EA|E LED
£ OF L0 DC24v7t Zost 2E0 MY 328
2 DC24V, 24G BHxp | = = T = = N
P> XGP-ACF2, XGP-AC23&= DC24V7} E3HE|X| &L|Ct
A|AHIO| RUNMENE HA|
3 RUN EHAt » CPUS| HX| Error Al OffgtL|Ch.
» CPUS| ZEJ} STOPSZ HIH OffetL|Ct.
4 PE THXt 4™ "X E st HX| CHRt
5 LG THX} MY EHO HX|E THXt
Mel = GhRt
- - . ~ A
6 sl ozt cixt » XGP-ACF1, XGP-ACF2 : AC100~240V M=
» XGP-AC23 : AC200~240V T
» XGP-DC42 : DC24V ™
7 EEXF HH CHXIC 23 FHH
]
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3-8. HIO| £

-
(1 +d
HIOL: === J0E = e 0= U] 05 2t 719
= H0E=S ML) Xl 25 ZRIE 7 o= 25 FRIS
TH0| 56501 98 2 L e

—
(AU E= 32
ol E4IPplEs 7 EH olEal D= AR
AR © THTED S o] FHE]

ST = B

B EXI SRt N
Hp ‘ﬁ xﬁﬁ:ﬁ&_,g[i

== =
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(Ml 2 2 ) KTE-MPS7100
1. A P

o

1-1. 2IME 25

(1) datolt] HlA

DEy BF3RX BF3RX-P

1ms O[5}

olo
n
1B
H

2
rio
2
2

12-24VDC +10% (2IEP-P: 10%0|3})

k>
o
[l

>
ol
o
o | 4n

40mA 0|8}

KM LED(HZA)
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2 OM =8 7ts)

S S TAS
Exnc HEEMO| 2|8t Light ON / Dark ON X2t
NPN E= PNP @E ZHE =3
Hoj=Ed 235 ®MQh 30vDC 0|8 K3t ME: 200mA 0|3t
M3 M2 - NPN: 1V O[3}, PNP: 2.5V 0|8t

2332 MY AFL 223|2, £ U2 IR 2532

BAIS I BAlS: ®M LED

Hoxg 20MQ 0| &(500VDC H|A)

NESVES LO|= AlZ0[H0]| o3t BHEnt LO|X(EAE 1us)+240V

L et 1,000VAC 50/60HzO0Af 1£7Zt

Hzls 10~55Hz(F7|1127h) 2XZ 15mm X, Y, Z Zb &gk 242t

s 500 ms (2} 50G) X, Y, Z 2 gk 33

AL FRZE | EfEE: 11,0001x OISt B#HES: 3,000Ix OISHFEHH Zk)
Hetdy | AABFRIRE |-10~50°C, & Al: -25~70°C
ARFRIEE |35~85%RH, EZ& Al: 35~85%RH
HE 70|~ ABS, #HH: PC
B A AL @5mm, 4%, Z0[: 2m
(AWG24, &M X|Z: 0.08mm, &M Z=: 40, EAK 2&: @1mm)
-] VR &3 EBto|H, 1l BBl EE, HE
By ok 90g
@ HO g2=

NPN & Z2E =4
L35 2 QF 50

(Dar

Sl R B e

| 12-24VDC
[ +10%

(Light ON)

k ON)

Korea Technoloby Engineering Co.Ltd.
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I
rx
ot

2 ::‘._-"—"- Jléll %
o =

(ZH+Vv
= I : Dark ON
=5t :
(=)== = e
=)= T £10%
)ov E
(&) S—— i Light ON
(M)ZHEE
ol A
5 ) 69.1 g
. Cable: @5, 2m
e
2y &
_A
— v v ,
— A
K]
o
2—M3 Bolt
I
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Py FTETYE — VR
M erarg =g e COARSE FINE
i 217 VR(COARSE)2 &4 (MIN)OI, IAl £ VR(FINE)2 :{3 A
1=l ZoH(w) EAREO TR enict P [@2)
Min.
ol ON
5| ®® T |wssus RIBHEIZ o101 AT VA(COARSE) & 117 (@)
=1 P qqn | T TS0 ONSIE Bl @@uu N o
Min.
o|zf o1z ON
5 HE ) 8|M X% VR(FINE) S (-) S22 3/85{0] OFFE = X Eoj Aﬁ(f@\
) = s AZ =
a1 | apeqn |H T () SO simslo] ONSlE M AB el Sl 2
B . 0% HEAES XYAEZ 510f 0JHTE VRIFINE)S (+) OFF
e . =o= o|Hsiol ONE= MMM ChAl (1) S22 simsiof |OF 228 VRS M)
Yool | apepa |oFr e mE S @tiEL, =¥ 219 @)
(ol o ONEIX| %2 mloj= k=0l B7} HLICH) (=) (+ON
A B
A% BO 7t KE0| DA FLCE :
5 ol QIxI7} & Ae| HE LT HLIC), (@®)
(=) (+)
e oz 9|9 FREHOR FHO| Z7t=g #2 0|4 ER VR(FINE) (@
6 £ (+) 59 Ao (Max)MFO £ 9 &4 1#17H M EF gl o iy
o= oafp— e | ghct. Min. Max.
® =AM
- dA/ds
ooy FT-310-05 FT-320-05
£d M3 M3
HEAHE| (mm) 150 150
FadE X 0.5 @0.5
518 & 84 R15 R15
Aol 40| 1m (Free cut) 2m (Free cut)
A FR 2= -40~70°C -40~70°C
o A
5.5 12 1000 _
, —
0.5 M3 % 0.5 a1
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Bl

O V=

— cugIE 0
FCLEES CDJ2([BJ[16]-[60]A
ELHE

25&%1' =E33
(A1 st Tomm FEMEAY
16 HH|Lg2 PSR FUAR.
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@ ApQF
E8LZ(mm) 6 | 10 | 16
TR EE@EC
A2 g3 27|
B 1 MPa
E|DAFR QR 0.7MPa
= Lo 0.12 MPa 0.06 MPa
£|X|ALR O
ZAE S oM — 0.1 MPa
- AQ|X| 8l 1 -10°C~70°C
xo|lerc O Jleofe T HATT C+ EH{o ¢
'l—'l’ll_E = J\I’c'rrz‘"._E .Q_Eﬁ-?—lil _?_;-Ee_ - —10°C~B0 °C (I_s DEHA.O-i F =}
FM IS 2t 24 /oflof 2
=25 EHR(2ER)
M 50~750mm/s
y 4 AE &
e mAE 2= CCER - 50~1000MTS
HeH 2 M 0.012J 0.035J 0.090J
58 25 oHx] oflo{=d _ 0.07J 0.18J
(2& 4 Zo|) (9.4mm) (9.4mm)
AEZ3 Zolo| 2%} +L-0
Q@ A+=
— Eﬂﬁ_ﬂﬁﬂgﬁ\ F GA HBEE 2«M5x08 GB_
MM <
e Q =+ D
© AN
s 2 ERE Siilks @
: ' = B-oa
LX 5
LZ A
X|Y_| NA INB|
H SiAEZST
2x0LC Z:rE23
“
5% N
(3) 2|0|E HMIA 1
]
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O gd4/ds

D-M9OL], D-MOL1V (With indicator light)

Auto switch model | D-MO9N | D-MONV | D-M9P | D-M9PV | D-M9B | D-M9BV
Electrical entry direction| In-line  |Perpendicular|  In-line  |Perpendiculary In-line  |Perpendicular
Wiring type 3-wire 2-wire

Output type NPN PNP —

Applicable load IC circuit, Relay, PLC 24 VDC relay, PLC
Power supply voltage 5,12,24VDC (4.51t0 28 V) —

Current consumption

10 mA or less

Load voltage 28 VDC or less — 24 VDC (10 1o 28 VDC)
Load current 40 mA or less 2.5 10 40 mA
Internal voltage drop 0.8 Vorless 4V or less

Leakage current

100 uA orless at 24 VDC

0.8 mA or less

Indicator light

Red LED lights when ON.

» Lead wire — Oil resistant vinyl heavy-duty cord, 62.7 x 3.2 ellipse 0.15 mm2, 2 cores (D-M9B), 3

cores (D-M9N, D-M9P)
Note 1) Regarding the common specifications of the solid state switches, refer to page 8-30-7.
Note 2) Regarding the lead wire length, refer to page 8-30-7.

@ MO 225

D-M9B, D-M9BV

Main circuit
of switch

O OUT (+)
Brown
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Q@ e A=

D-M9L]

M2.5 x 4¢ slotted set screw

Indicator light

2.6 | /—

= | e}
M~
< g o
22 500 (3000)
Ql
)
: — -
( —J(
6 |Most sensitive position
22 | 500 (3000) |
I
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@ Abt

e _ FEHEts) 6 10-15 20 - 25 + 32
e 1.05MPa

EHIOARS 0.7MPa

E K| AFR 212 0.15MPa | 0.1MPa | 0.05MPa

Fo2x Y ABRASE -10°C~60°C (Ct, £ giS )

AIZIAE SE 30~400mm/s

AERT ZFRFLUE 7sHSI EFLEZ230] CH5H] 0~ -5mm

Hoj2s 55 = 24| Hjof2)/oj1 7 Hlof2

. 10-/11-/12-: 247 22|~

21-/22- 2|55t 7|24 2|~

gxizt =5 10-/12- : 522, 21-: 533
(ANl —A{213~) 11-22- : 531
=] S
Q@ A=
_ s 7z
20 10 9 SS
118 MBx1.0x5" 5 30 z 2043 BE |
(BZFH2H 15U [2-08 C.B. ZI0|4.4
4 - f =—————
St X —
| . [
3 | 1o S @ _
w8y i1 b [l 99 :
il
o — = @
= 2:-MA%0.7 \ Mdx0.7x14.5" 5! M4x0.7
LiArgio| 6 \ (BzES) (B2 E)
Z_M;:Q?_- M5x0.8x10"
(25) \ (BLTAYRE BE)
2-M5x0.8 LIAFZIO| 45 ) 30 @ 4-M4x0.7 LEAIZIO5
(B EE 59) (B E 59)
4-M5x0.8 LEAFZI0]4.5
- (HI BT (BIH = S9)
M s0 4 — &
o L '
1o
46 8
2-M4x0.7 LiAFZI0| B
5, (30) 2) 2-M5x0.8

[Ltizo 8

4522
fan\)
W

FAN

I
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(5) 2|0|E HMIA 2

@

7(41‘4//\

() [e)

olr

PLC: Abbreviation of Programmable Logic Controller

D-Y501, D-Y6[1, D-Y7P, D-Y7PV (With indicator light)

Auto switch model

D-Y59A | D-Y69A

D-Y7P | D-Y7PV

D-Y59B | D-Y69B

Electrical entry direction

In-line  |Perpendicular

In-line  |Perpendicular

In-line  |Perpendicular

Wiring type

3-wire

2-wire

Output type

NPN |

PNP

Applicable load

IC circuit, Relay, PLC

24 VDC relay, PLC

Power supply voltage

5,12, 24 VDC (4.5t0 28 V)

Current consumption

10 mA or less

Load voltage

28 VDC or less

24 VDC (10 to 28 VDC)

Load current 40 mA or less 80 mA or less 5t0 40 mA
1.5Vorless
Internal voltage drop (0.8 V or less 0.8 Vorless 4V orless

at 10 mA load current)

Leakage current

100 uA or less at 24 VDC

0.8 mA or less at 24 VDC

Indicator light

Red LED lights when ON.

* Lead wire — Qil resistant vinyl heavy-duty cord, ©3.4, 0.15 mm?2, 3 cores (Brown, Black, Blue),

2 cores (Brown, Blue), 0.5 m
Note 1) Regarding the common specifications of the solid state switches, refer to page 8-30-7.
Note 2) Regarding the lead wire length, refer to page 8-30-7.
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@ Mo =%

D-Y59B, D-Y69B

of switch

Main circuit

Q@ e A=

D-Y59A, D-Y7P, D-Y59B

25

s————o OUT (+)
i Brown
o
» E o OUT (-)
Blue

Mounting screw M2.5 x 4¢

/ Slotted set screw

Indicator light
B e

03.4

ot [
© W
LD I —_—

S S (O}

12.56

Most sensitive position
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6) =2 2H

O ds
KD3429S2 - DC24V
GEAR rpm kgf-cm
1/100 45 23
@ A%
12
1] ¢
e B2 55
5.1
GEARHFAD LENGTH
RATIO L
1/002 ~ 1/030 21
1/040 ~ 1/210 29
1/240 ~ 1/2430 357
I

29

Korea Technoloby Engineering Co. Ltd. @ENG



(7) 0

o>
[la
e

&

of>

MO

O +=

B c.2
IS CDJ2

QEARIR| B2

EEEE
Bll16/-|60[A
ELH’o‘

(R LifE) 10mm FEH| AL
JR— S ke P78 2 TS
B 7128 i = 2SS QEAQIX| HEIEY
E| 9&usgw e 28 AR =2 {mm) =] =vws AT aae
D | 2u Sejujry "g’,_;%—g—gﬁﬂ i [ N [eseaaT58 [B [ w==a |
L| #5558 # CJ2D(24 2| ERH 22 Fareol B o) =
M| eszEm " et A9Ix| 274 20] LAt LIETL &
F| 22 500 . THO | caswnzieseas S,
=E3 BNl e itk * QEASIX| #5137 1038
G | 3ES Z3HxE A | NEEYE] e E=IN=]
Siag Troes e P
e 8 o ZE 9 CYE == AQI%| 2
SIS Hefol ZE 9| = I T
- | w PEEEE S 171 S&F
712 | S0l cish 20 R 5 ] n HEL]
. 4 ] QEAgRIe| 2
R Zuba :%v * EEMTF T SEESIEUCL ESIES QEAQR| G

* 24t B[H|AYE Foi| CsH 90°2
® F HARED Zof tisf 90°2¢

30

#1442 X0IEE= L8 ZOIES T

o] S8EIX| gh&Lch

Korea Technoloby Engineering Co. Ltd.

= 2EA2Ix|0| YA
T8 QEASIZ|E UE

CORPORATION



@ A
FEHZ(mm) 6 | 10 | 16
s s p=c
AFERH| 37|
HEL 1MPa
Z|IARE YUY 0.7MPa
" A M 0.12 MPa 0.06 MPa
E|X{AFRO
e oflofFd — 0.1 MPa
. AQlX| 9l : —10°C~70°C
xo|eC Ol Aleoie T HATS Ct EAAHHo 8
‘l—'l’Il_E = }\i.Q'TT:‘"I_E %ﬁ'?’lil -tal-ir + _10°C~60 °C (I_! S EHA.o'l F =)
4 2HEE 2 34 /oflof M
Chu EER(FER)
Lo ! 50~750mm/s
A AE &
IBUAR S5 ool - 50~1000Mmm/S
2R 0.012J 0.035J 0.000J
58 &5 ouX| o B _ 0.07J 0.18J
(& 4 Zo)) (9.4mm) (9.4mm)
AEZ3 Zo[o| 5{8%} +B-0
® A%E
S ;Eﬂcjiﬂ%ﬁ\ F.GA HIEEE 2xM5x0.8 6B,
MM <
7 o Q i T &
N QHM E
N AR = S
r s
Boa
LX 5
Lz A
X| Y | NA INB|
H SiAEZT
2xal.C ZirEZS
W/m
N
%) %
I
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PRL18-8DN

8mm

HEH2I9 10% O[5}

25x25xTmm (&)

0~5.6mm

12-24VDC (10-30VDC)

32
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2HTF 10mA O|s}
SHFI 350Hz
TR 1.5V 0|5}
s o|st Ar%¥$I$E HRA0M 20°Ce|l A=A2|0f CHSHO] £10% O3S,
PRO8 Series : +20% O[5}
Hoj=EH 200mA O|s}
Mol xgt 50MQ O] 4(500VDC M| 74)
LY 2F 1,500VAC 50/60Hz O A 1&7F
Wzls 10~55Hz(F7] 127hH STE 1mm X, Y, Z Z &3 2A|7H
&4 500 ms (2F 50G) X, Y, Z Z+ &% 35
HAS S HAIS: M LED
e AHEFRR L |-25~70°C, E& Al: -30~80°C
AEFQEE |35~95%RH, £ Al: 35~95%RH
233|2 MZ| 2232, Me 984 E53|2, IR B33 2
K-S IP67(IEC T+4)

AolA/HE: LA =3E ¥&

OtM: LA =& H

N ES H=H: pBT

Lt A 0| 2(S4M). E2|stH| (PVQ),

WHad 23t AHolg@|M): EalgstH|(Wa &3t PVC)

@5mm, 34, 2m
(AWG22, 2MX[E: 0.08mm, &M= 60, BAHQIZE: @1.25mm)

B PRL: & 1429(2 130g)

@ Mo al=%=

NPN =8&
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(2) HAxg ZEAMA
O d4/ds
DEy BRP100-DDT
AEHA it BiAte
a=7e 100mm
AEEH| =E5YH, SR
SXAZ A=712|9| 20% O|Lf
SEAlIZH 1ms O[3}
e 12-24VDC +10%(2|E P-P: 10% O|3})
SHIEF 45mA 0|3}
Arg&3 Q| LED(940nm)
ZEXY ZHAVR W)
=p3i=l=} HAEEM A0 O3t Light ON/Dark ON gt
NPN £& PNP QE ZHE =¥
AofE S 1%, 200m oI5
ThE ™2 - NPN: 1V O[3}, PNP: 2.5V 0|8t
2332 MY AFL 223|2, £ U2 IR 253|2
HAIS S HAIS: XM LED, M@ HAIS: MM LED(FIY EfYol F&7[0IT HE)
HolxMg 20MQ O|4H(500VDC M)
N EVES LO|= AlZ2O[E0] o3t WHEm; LO|XEAE 1us)+240V
LT 2f 1,000VAC 50/60HzO| Al 187t
Wzls 10~55Hz(F7| 127hH SX=Z 15mm X, Y, Z 2t @ak 24|17t
s 500 ms (2} 50G) X, Y, Z 2 gk 33
AL FRZE | EfEE: 11,0001x OISt B#ES: 3,000x O[SHFEHH Zk)
Hetdy | AABFRIRE |-10~60°C, EF Al: -25~75°C
AFRIEE |35~85%RH, EZ& Al: 35~85%RH
CRoRE S IP66(IEC T12) (BR2OM A|2|=: IP67)
= 70|~ - BRP: PA(SAM), BR: &5, NiE2
AEH - pC W=
I
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BR(P): @5mm, 44, Z0[: 2m
i A AP (T, Eateol EZ71:@5mm, 24, Z0l: 2m / &7 @5mm, 34, Z0|: 2m)

e (AWG22, 24 X|E: 0.08mm, &4 2 60, YA 2/Z: @1.25mm)

BR(P)-C: M12 FHu4lE
_ 7hg VR 2% EZl0|H
245
5 BR: 18 HE, 2tM BRP: I1F HE
=at BRP: 2f 100g BR: & 120g
ee BRP-C: 9 70g(2F 30g) BR-C: 2 90g(%F 50g)

@ MO 225

SHHEAA/DIE] BHALE

EZEHM R ZE e B s |

A@+Y o Dark ON_

| & % ‘
a =5
(=s T
T | 1+ 12-24vDC
. o00mA oj3F |- —10%

% 30V
L&V B
pe S
Lziss Hant ON
Q@ &aMx
2= XA VR

HESA

D«:' g 0

_______ R (Z)+v
D i L+ qo_o4vDC  (n
ark ON P T (H)ov
Light ON | () ES
=5 |
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(3) HH S ZHMA

= CR18-8DN
aAE72 8mm
SXtAE| A=Azl 20% O|st
BEEHEAN 50x50x Tmm(&)
Rl 0~5.6mm
TATY (AHET-HSR) |12-24VDC (10-30VDC)
AHXEF 15mA 0|3}
FHNF -
SEFIoE 50Hz
TR 1.5V 0|5}
2Eo|ge AEFQ2: HRoM 20°CcY I HEH2|9| +10% Ol3}
Moz 200mA O|s}
Mol xgt 50MQ O &H(500vVDC O A)
LH 7 1,500VAC 50/60Hz0fI A 127t

,_
[al

=
oft
o [on | 1Y | ofn | IQ

10~55Hz(F7[122h STE 1mm X, Y, Z ZF & 242t
z

500 ms (2F 50G) X, Y, Z Zt ek 33

HA| 2 HAIS: HM LED
MEFQ2E |-25~70°C, E& A|; -30~80°C
Li=tE o
MEFQESE |35~95%RH, E& Al: 35~95%RH
HE53|2 NX B33|2, MY A4 HS53|2
Hs X IP66(IEC T+4)

@4mm, 34, 2m
(AWG22, &M X|Z: 0.08mm, 2M=z=: 60, HAUK 2/Z: @1.25mm)

£
rx
>
02

kS| CR18-HO|A/HE: PAG, LEIH # 0|2 (SM). E2|E3HH|E(PVQ)
s ok 88g(Y 769)
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@ MO 225
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@ e A=

B26.5 71.8

e

=

2000

1S éé

® d=2d
- AEEHIt gl HHEOIM THM VRS HH0| Rald AlIZ 2 MAIE ON(OFF)

ol= AlF0IAM dAlgL

@ OFF Alx_! X-i Il

- AEZ2ME AE0lDA ok= YA =10 ZLHM VRS MES| 2| MAAH 284

MIt OFF(ON)ot= AIF0lAM A AlgL ct.

OFF(ON)AE EA

HOolA OFF(ON)EIFAl EZHIMA VRE| 2| 4Tt 1.5 0] atel At /e
EH o}I—I&!QE H oFLlEl.

O =

1.5%] o|&0|H 2+

OFF(ON)H ON(OFF) &

- ZHH VRO HE2E AAAE 128 29 S22t A =W dEEF0| 2=

OFF(ON)# ON(OFF)&
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SHL{Z(mm) 10 | 16
ZHEUA S8 H2E
A8 371
BE3UUS 1MPa
2 DALR Y 0.7MPa
KA oL 0.06MPa

QEALIR| g1 :-10°C~70°C

FZE H AERAIZE (&, 28010}

i

QEALRIX| B3 : —10°C~60°C
74 e R4
i 2ER(FER)
AEZ3 ZIo| 3{8X}t 1o
2C E3|¥EE +15° | +1°
A8 IAE & 50~750mm/s
58 28 oluX| 0.035. \ 0.090J
©® A+t
Esty
Mo B ElaA cungue
ot ECHTLE NN HTHEE 2xMox0.8 GB,
, LA NN A g
N S N .
SN A & g T =
LX BA q» =c ool = BB 45
Lz EStEA| A
X | |Y|NA INB|
H S+AERT
Z+AERT
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(5) 2ulolof 2H

O Hds
KD3640S2 - DC24V
GEAR rem kgf-cm
1/040 975 6
@ A+=
PCD 431 M3 T A0 L s
12
S =
| r~
- 1

GEARHEAD LENGTH
RATIO ]
1/002 ~ 1/030 21
1/040 ~ 1/210 2
/A0~ 12430 | 337
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(6) L HIA
O d4/d4s
oey BS5-T2M
Az e CCISES)
A&Ae| 5mm 18
a4 @0.8x2mm 0| &2 EFFXA|
SAtAE| 0.05mm
SHEE & Al 20ps O[3}, At& Al 100us O|St
SEFI= 2kHz
ALY 5-24VDC +10%(2I& P-P: 10% O|d})
AH|IHF 30mA 0|5}(26.4VDC 217} A))
Ar8E HQ| LED(940nm)
ExnCc ZHEE CHXto| oJ3t Light ON/Dark ON &t
NPN = PNP QE ZH =
xoj= 23t MY 30vDC 0|3}
23 MF: 100mA O|s}
The HMeh 1.2v ofst
2332 e ¥4 E23|2 £9 thE N FR B2
HAS S HAIS: M LED
HEgA AYUH & S
Hoxg 20MQ O] 4(250VDC | 74)
N EVES L O|= AlZZO[H0f oot WAL TO|=(HAZ 1ps)+240V
LY 2F 1,000VAC 50/60Hz 1=Z7t
LHElS 10~55Hz(F7| 127hH SXZ 15mm X, Y, Z ZF &3 24|72t
L&A 500 mk (2 50G) X, Y, Z Z+ &3F 33
N AMEFRIZE  |HES: 1,000 O|SH+EH =)
22 ANEF2E  |-20~55°C, E& A|: -25~85°C
AMNEFAEE  |35~85%RH, E& Al: 35~85%RH
HS AR IPSO(IEC T+24)
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1-3. 0|0 ME[& 7S

@ Atk
AERH =2
E|IAHELE (MPa) 1.0
St (MPa) 15
AFuHH BE 0.05~1.0
(MPa) FEAMY 0.05~0.2, 0.05~0.4
Fe2z 3 AIEBRN2E (C) -5~ 60 (&, Zdaig %)
el fEF /8" 1,000
(N 2 /min) /4~ 1,300
O 2= (um) 5
HH7 | Z4ER =kl
HEMNER ISOVG32 (E8IF 15)
2= A 574 (Re (PT).NPT) 18~
S (kg) 0.49 (38 /4 7|F)

HAE £ 175 0.7MPa, EE 2= 0.6MPa
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34
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[1] Valve Series

1

- DV1000 Series
3:
4 :

DV3000 Series
DV4000 Series

I-Igl-lc:g-lxl

—_—

A b wWN

: Single Solenoid

: Double Solenoid
: Closed Center

: Exhaust Center
: Pressure Center

HiZF Al HfAM HiA]

20 : FFfei H: +3y 24

40 : Ho]x vz V@ 5ag 24

6] S 74
27|5 : Sub Plate 812

@Q?H% M5 :M5x0.8

£ 5

ep 22;;83 (DV10004A|2]=)

5 Z Ry 01 :Rc(PD1/8
.1 H[gEE (DV3000 Al2|=)
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- T 5 d2E UASe 0l sttt
- LOCAL 2EE Sl M7= dEE=s 2= t2E ZAY

~
~
O>~
olr
ol
|
02

A
Ak e DC24V E= ACI00-240V
Si 2 0c ~ 60T
Hph S —10T ~ 60C
SR & 10%RH ~ 90%RH (&2 7| 39°C0|5t, Z2FM0| Slofof Sict)
=R 109%RH ~ 90%RH (ET-=2= 7| 39°C0 |5} Z=FAI0| glofo} Sict)
2z 800hPa~1114hPa (2000meters 0|51)
x| 0.1mg/m0 |5t (HIF=A)
[tz Q¢ 2 (Pollution degree 2)
HATRA SAM A gle A
IECB1131-2 &7

EAERl BlE0| 2 A=
UzIE 10Hz to 75Hz 0.075mm, 57Hz to 150Hz 9.8m/s?
= o4 TS0l U HR:
10Hz to 57Hz 0.035m, 57Hz to 150Hz 4.9m/s?
X, Y, Z 2t 43t 108] (807

W O|=(JHA 0|x) +2kV, 1uS
X% | HEX] LH2d = ghE 4kV (EC61000—4-2)
Al allt
et 2715 8 8kv
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(9) PLC 2 &8 ZEQ LOCAL (&U|F) Hids 1ot i4E S5 ottt
= =z g4 LOCAL EL Hzal £ LOCAL
100 %1X0.0.0 LS1 Q00 %QX0.1.0 SOL1
101 %1X0.0.1 LS2 Q01 %QX0.1.1 SoL2
102 %1X0.0.2 LS3 Q02 %QX0.1.2 SOL3
103 %1X0.0.3 Ls4 Q03 %QX0.1.3 sou4
104 %1X0.0.4 LS5 Q04 %QX0.1.4 SOL5
105 %1X0.0.5 LS6 Q05 %QX0.1.5 M1
106 %1X0.0.6 LS7 Qo6 %QX0.1.6 M2 (M/S ER)
107 %1X0.0.7 LS8 Qo7 %QX0.1.7 PL1
108 %1X0.0.8 S1 Qo8 %QX0.1.8 PL2
109 %1X0.0.9 S2 Q09 %QX0.1.9 PL3
110 %1X0.0.10 S3 Q10 %QX0.1.10 PL4
111 %1X0.0.11 s4 Q11 %QX0.1.11
112 %1X0.0.12 START Q12 %QX0.1.12
113 %1X0.0.13 STOP Q13 %QX0.1.13
114 %1X0.0.14 RESET Q14 %QX0.1.14
115 %1X0.0.15 EMERGENCY Q15 %QX0.1.15
116 %1X0.0.16 COUNTER -
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	NTF00002da80ee0.hw
	개요
	[ 제 1 장 ]   XGT-PLC
	1.  PLC (Programmable Logic Controller)
	(내용없음)
	(1)  PLC의 정의
	(내용없음)
	-  PLC(Programmable Logic Controller)란, 종래에 사용하던 제어반 내의 릴레이, 타이머, 카운터 등의 기능을 LSI, 트랜스터 등의 반도체 소자로 대체시켜, 기본적인 시퀀스 제어 기능에 수치 연산 기능을 추가하여 프로그램 제어가 가능하도록한 자율성이 높은 제어 장치이다.
	-  미국 전기 공업회 규격(NEMA: National Electrical Manufactrurers Association)에서는 “디지털 또는 아날로그 입출력 모듈을 통하여 로직, 시퀀싱, 타이밍, 카운팅, 연산과 같은 특수한 기능을 수행하기 위하여 프로그램 가능한 메모리를 사용하고 여러 종류의 기계나 프로세서를 제어하는 디지털 동작의 전자 장치”로 정의하고 있다.


	(2)  PLC 적용 분야
	(내용없음)
	-  설비의 자동화와 능률화의 요구에 따라 PLC 의 적용 범위는 확대 되고 있다. 특히 공장 자동화와 FMS(Flexible Manufacturing System)에 따른 PLC 의 요구는 과거 중규모 이상의 릴레이 제어반 대체 효과에서 현재 고기능화, 고속화의 추세로 소규모 공작 기계에서 대규모 시스템 설비에 이르기 까지 적용되고 있다.
	 





	2.  PLC의 구조
	(내용없음)
	(1)  하드웨어 구조
	①  PLC 의 CPU 연산부
	-  PLC의 두뇌에 해당하는 부분으로서 메모리에 저장되어 있는 프로그램을 해독하여 처리 내용을 실행한다. 이 절차는 매우 빠른 속도로 반복되며 모든 정보는 2진수로 처리된다.

	②  PLC의 CPU 메모리
	-  IC 메모리 종류에는 ROM(Read Only Memory)과 RAM(Random Access Memory)이 있으며 ROM 은 읽기 전용으로, 메모리 내용을 변경할 수 없다. 따라서, 고정된 정보를 써 넣는다. 이 영역의 정보는 전원이 끊어져도 기억 내용이 보존되는 불휘발성 메모리이다.
	-  RAM 은 메모리에 정보를 수시로 읽고 쓰기가 가능하여 정보를 일시 저장하는 용도로 사용되나, 전원이 끊어지면 기억시킨 정보 내용을 상실하는 휘발성 메모리이다. 그러나 필요에 따라 RAM 영역 일부를 배터리 백업(battery back-up)에 의하여 불휘발성 영역으로 사용할 수 있다.

	③  PLC의 입·출력부
	-  PLC의 입·출력부는 현장의 외부 기기에 직접 접속하여 사용한다. PLC 내부는 DC+5(V)의 전원(TTL 레벨)을 사용하지만 입·출력부는 다른 전압 레벨을 사용하므로 PLC 내부와 입·출력의 접속(interface)은 시스템 안정에 결정적인 요소가 된다.


	(2)  소프트웨어 구조
	①  하드 와이어드와 소프트 와이어드
	-  종래의 릴레이 제어 방식은 일의 순서를 회로도에 전개하여 그곳에 필요한 제어 기기를 결합하여 리드선으로 배선 작업을 해서 요구하는 동작을 실현한다. 이같은 방식을 하드와어어드 로직(hardwired logic)이라고 한다.
	-  하드와이어드 로직 방식에서는 하드(기기)와 소프트가 한쌍이 되어 있어 사양이 변경되면 하드와 소프트를 모두 변경해야 하므로, 이것이 갖가지 문제를 발생시키는 원인이 된다. 따라서, 하드와 소프트를 분리하는 연구 끝에 컴퓨터 방식이 개발되었다.
	-  컴퓨터는 하드웨어(hardware)만으로는 동작할 수 없다. 하드웨어 속에 있는 기억 장치에 일의 순서를 넣어야만 비로소 기대되는 일을 할 수가 있다. 이 일의 순서를 프로그램이라 하며 기억 장치인 이 메모리에 일의 순서를 넣는 작업을 프로그래밍이라 한다. 이는 배선작업과 같다고 생각하면 된다. 이 방식을 소프트와이어드로직(softwired logic)이라 하며 PLC 는 이 방식을 취하고 있다.
	-  컴퓨터는 하드웨어(hardware)만으로는 동작할 수 없다. 하드웨어 속에 있는 기억 장치에 일의 순서를 넣어야만 비로소 기대되는 일을 할 수가 있다. 이 일의 순서를 프로그램이라 하며 기억 장치인 이 메모리에 일의 순서를 넣는 작업을 프로그래밍이라 한다. 이는 배선작업과 같다고 생각하면 된다. 이 방식을 소프트와이어드로직(softwired logic)이라 하며 PLC 는 이 방식을 취하고 있다.

	②  릴레이 시퀀스와 PLC 프로그램의 차이점
	-  직렬 처리와 병렬 처리
	 PLC 시퀀스와 릴레이 시퀀스의 가장 근본적인 차이점은 “직렬 처리와 병렬 처리”라는 동작상의 차이에 있다.
	 PLC는 메모리에 있는 프로그램을 순차적으로 연산하는 직렬 처리 방식이고 릴레이 시퀀스는 여러 회로가 전기적인 신호에 의해 동시에 동작하는 병렬 처리 방식이다. 따라서  PLC 는 어느 한 순간을 포착해 보면 한 가지 일 밖에 하지 않는다.

	-  사용 접점 수의 제한
	 릴레이는 일반적으로 개당 가질 수 있는 접점 수에 한계가 있다. 따라서 릴레이 시퀀스를 작성할 때에는 가능한 한 접점 수를 절약해야 한다. 이에 비하여 PLC 는 동일 접점에 대하여 사용 횟수에 제한을 받지 않는다.





	3.  XGI Series / LS 산전
	3-1.  형식 구분
	(1)  싱크 입력
	(내용없음)
	-  입력신호가 ON 될 때 스위치로부터 PLC 입력단자로 전류가 유입되는 방식 
	 



	(2)  소스 입력
	(내용없음)
	-  입력신호가 ON 될 때 PLC 입력단자로부터 스위치로 전류가 유입되는 방식
	 



	(3)  싱크 출력
	(내용없음)
	-  PLC 출력 접점이 ON 될 때 부하에서 출력단자로 전류가 유입되는 방식
	 



	(4)  소스 출력
	(내용없음)
	-  PLC 출력접점이 ON 될 때 출력단자로부터 전류가 유입되는 방식
	 




	3-2.  CPU
	(1)  성능
	(내용없음)
	(내용없음)
	 



	(2)  각부 명칭 및 기능
	(내용없음)
	(내용없음)
	 
	 
	 




	3-3.  모드 선택
	(1)  런(RUN) 모드 : 프로그램 연산을 정상적으로 수행
	①  모드 변경 시 처리
	-  시작 시에 데이터 영역의 초기화가 수행되며, 프로그램의 유효성을 검사하여 수행 가능 여부를 판단합니다.

	②  연산 처리 내용
	-  입·출력 리프레시와 프로그램의 연산을 수행합니다.
	-  인터럽트 프로그램의 기동 조건을 감지하여 인터럽트 프로그램을 수행합니다.
	-  장착된 모듈의 정상 동작, 탈락 여부를 검사합니다.
	-  통신 서비스 및 기타 내부 처리를 합니다.


	(2)  스톱(STOP) 모드 : 프로그램 연산을 하지 않고 정지 상태인 모드입니다. 리모트 STOP 모드에서만 모드에서만 XG5000을 통한 프로그램의 전송이 가능합니다 
	①  모드 변경시의 처리
	-  츨력 이미지 영역을 소거하고 출력 리프레시를 수행합니다.

	②  연산처리 내용
	-  입출력 리프레시를 수행합니다.
	-  장착된 모듈의 정상 동작, 탈락 여부를 검사합니다.
	-  통신 서비스 및 기타 내부 처리를 합니다.


	(3)  디버그(DEBUG) 모드 : 프로그램의 오류를 찾거나, 연산 과정을 추적하기 윈한 모드로 이 모드로의 전환은 STOP 모드에서 만 가능합니다. 프로그램의 실행 상태와 각 데이터의 내용을 확인해 보며 프로그램을 검증할 수 있는 모드입니다.
	①  모드 변경시의 처리
	-  모드 변경 초기에 데이터 영역을 초기화합니다.
	-  출력 이미지 영역을 소거하고, 입력 리프레시를 수행합니다.

	②  연산처리 내용
	-  입출력 리프레시를 수행합니다.
	-  설정 상태에 따른 디버그 운전을 합니다.
	-  프로그램의 마지막까지 디버그 운전을 한 후, 출력 리프레시를 수행합니다.
	-  장착된 모듈의 정상 동작, 탈락 여부를 검사합니다.
	-  동신 등 기타 서비스를 수행합니다.



	3-4.  입력 모듈
	(1)  규격
	(내용없음)
	(내용없음)
	 



	(2)  회로 구성
	(내용없음)
	(내용없음)
	 




	3-5.  출력 모듈
	(1)  규격
	(내용없음)
	(내용없음)
	 



	(2)  회로 구성
	(내용없음)
	(내용없음)
	 




	3-6.  Smart Link 사용
	(내용없음)
	(내용없음)
	-  입출력 모듈의 배선 용이성을 위해 사용
	 
	 
	 




	3-7.  전원 모듈
	(1)  규격
	(내용없음)
	(내용없음)
	 



	(2)  회로 구성
	(내용없음)
	(내용없음)
	 



	(3)  각부 명칭
	(내용없음)
	(내용없음)
	 
	 
	 




	3-8.  베이스
	(1)  구성
	(내용없음)
	(내용없음)
	 






	[ 제 2 장 ]   KTE-MPS7100
	1.  설비부 구성
	1-1.  인서트 모듈
	(1)  광화이버 센서
	①  정격/성능
	(내용없음)
	 


	②  제어 회로도
	③  결선도
	④  외형 치수
	⑤  감도조정
	⑥  후광센서
	-  정격/성능
	 
	 

	-  외형 치수
	 



	(2)  공급실린더
	①  구분
	(내용없음)
	 


	②  사양
	(내용없음)
	 


	③  치수도
	(내용없음)
	 



	(3)  리미트 센서 1
	①  정격/성능
	(내용없음)
	 
	 


	②  제어 회로도
	(내용없음)
	 


	③  외형 치수
	(내용없음)
	 



	(4)  드릴실린더
	①  구분
	(내용없음)
	 


	②  사양
	(내용없음)
	 


	③  치수도
	(내용없음)
	 
	 
	 



	(5)  리미트 센서 2
	①  정격/성능
	(내용없음)
	 


	②  제어 회로도
	(내용없음)
	 


	③  외형 치수
	(내용없음)
	 
	 



	(6)  드릴 모터
	①  성능
	(내용없음)
	 
	 


	②  치수도
	(내용없음)
	 



	(7)  이송실린더
	①  구분
	(내용없음)
	 
	 


	②  사양
	(내용없음)
	 
	 


	③  치수도
	(내용없음)
	 




	1-2.  컨베이어밸트 모듈
	(1)  원주 일반형 근접센서
	①  정격/성능
	(내용없음)
	 
	 


	②  제어 회로도
	(내용없음)
	 
	 


	③  결선도
	(내용없음)
	 
	 


	④  외형 치수
	(내용없음)
	 



	(2)  원주형 포토센서
	①  정격/성능
	(내용없음)
	 


	②  제어 회로도
	(내용없음)
	 
	 


	③  결선도
	(내용없음)
	 
	 


	④  외형 치수
	(내용없음)
	 
	 


	⑤  감도조정
	-  최대감도 위치에서 사용 가능하지만 뒤쪽의 물체나 설치면의 영향을 고려하여 감도를 조정하십시오.
	-  검출물체를 검출위치에 놓고, 감도볼륨을 최소감도 위치 (MIN)에서 서서히 높여서 동작 표시등이 동작하는 위치 ⓐ를 확인합니다.
	-  검출물체를 제거한 상태에서 감도볼륨을 높여서 동작 표시등이 동작하는 위치 ⓑ를 확인합니다.
	 (동작을 하지 않는 경우, 최대 감도위치 (MAX)는 ⓑ가 됩니다.)

	-   ⓐ와 ⓑ의 중심위치가 최적의 감도위치가 됩니다.


	(3)  정전 용량형 근접센서
	①  정격/성능
	(내용없음)
	 


	②  제어 회로도
	(내용없음)
	 
	 


	③  결선도
	(내용없음)
	 
	 


	④  외형 치수
	(내용없음)
	 


	⑤  감도조정
	-  검출물체가 없는 상태에서 포텐션 VR을 천천히 우회전 시켜 근접센서가 ON(OFF)하는 지점에서 정지합니다.
	 

	-  검출물체를 검출하고자 하는 위치에 놓고 포텐션 VR을 천천히 좌회전시켜 근접센서가 OFF(ON)하는 지점에서 정지합니다.
	 

	-  ON(OFF)점에서 OFF(ON)점까지 포텐션 VR의 회전수가 1.5회전 이상의 차가 있으며 안정적으로 검출합니다.
	 

	-  포텐션 VR의 감도조정 위치를 1과 2의 중간 위치에 높으면 감도설정이 완료됩니다.
	 



	(4)  배출실린더
	①  구분
	(내용없음)
	 
	 


	②  사양
	(내용없음)
	 
	 


	③  치수도
	(내용없음)
	 



	(5)  컨베이어 모터
	①  성능
	(내용없음)
	 
	 


	②  치수도
	(내용없음)
	 
	 



	(6)  말굽센서
	①  정격/성능
	(내용없음)
	 


	②  제어 회로도
	(내용없음)
	 
	 


	③  결선도
	(내용없음)
	 
	 


	④  외형 치수
	(내용없음)
	 




	1-3.  에어 서비스 유닛
	(내용없음)
	①  사양
	(내용없음)
	 
	 


	②  표시기호
	(내용없음)
	 
	 


	③  분류
	(내용없음)
	 


	④  치수도
	(내용없음)
	 




	1-4.  솔레노이드 밸브 유닛
	(내용없음)
	①  형식 표기
	(내용없음)
	 


	②  동작
	(내용없음)
	 
	 

	-  Valve의 동작원리
	 <초기상태> Pilot 입력의 힘으로 작용하며, Spool은 왼쪽 위치에 정지되어 있으므로 B port를 통해 공급된다.
	 <통 전 시> Solenold에 전류가 통전되면, 전자력에 의해 Armature가 Core에 흡인되어 Pilot Hole을 개방 시키므로, 이 Hole을 통해 Pilot 압력이 전달되어 Piston A를 밀게 된다. 이 때의 힘은 [압력 P × Piston A 단면적 A]의 힘이 되므로 반대방향에서 작용하는 힘[압력 P × Piston C 단면적 a]보다 크므로 오른쪽으로 이동하게 되며, A port를 통해 공급되고, B port의 2 차측 압력은 배기 port R2를 통해 배기된다.
	 <비통전시> Solenoid의 전류를 차단하면 전자력은 없어지며, Armature Return Spring에 의해 Armature가 Pilot Hole을 막게 되므로, 초기상태의 힘[압력 P × Piston A 단면적 A]에서 압력 P가 0이 되므로, 반대측에 작용하는 힘[압력 P × Piston C 단면적 a]에 의해 Spool은 전환되고 따라서 공급 및 배기 port가 바뀌게 된다.
	 


	③  치수도
	-  DV1120
	 
	 

	-  DV1220
	 




	1-5.  타워 램프 유닛
	(1)  회로도
	(내용없음)
	(내용없음)
	 



	(2)  외형 치수
	(내용없음)
	(내용없음)
	 




	1-6.  디스플레이 장치
	(1)  특징
	(내용없음)
	-  설비부 각 장치들의 상태 정보를 디스플레이 한다.
	-  LOCAL 포트를 통해 제어부로 전송되는 모든 신호를 표시함


	(2)  성능
	(내용없음)
	(내용없음)
	 
	 



	(3)  치수도
	(내용없음)
	(내용없음)
	 





	2.  제어부 구성
	(내용없음)
	(1)  전원
	(내용없음)
	-  AC220V의 입력 신호를 받아 누전차단기, 휴즈 등을 거친 후 SMPS를 통하여 DC24V 의 출력을 사용할 수 있도록 한다.


	(2)  PLC 입력
	(내용없음)
	-  입력 32점
	-  COM 4포트


	(3)  PLC 출력
	(내용없음)
	-  출력 16점
	-  COM 1포트


	(4)  LOCAL
	(내용없음)
	-  설비부의 신호선과 시그널 포트의 36핀 케이블을 통하여 연결됨.
	 
	 



	(5)  MOTOR SPEED
	(내용없음)
	-  입력 포트 (좌측 : PLC OUTPUT) / 출력 포트 (우측 : 컨베이어밸트 모터)


	(6)  SIGNAL PORT
	(내용없음)
	-  설비부를 연결하여 PLC 제어가 가능하도록 한다.


	(7)  BUTTON
	(내용없음)
	-  a접점 스위치 : 3EA
	-  b접점 스위치 : 1EA





	[ 제 3 장 ]   XG5000
	1.  프로그램 및 드라이버 설치 확인
	(내용없음)
	(1)  XG5000
	①  홈페이지 접속 후 다운로드
	-  검색창에 ‘LS산전’ 입력
	-  고객지원 – 다운로드 자료실
	 제품 대분류 : PLC
	 제품 소분류 : XGB 시리즈
	 제품명 : 
	 다운항목 : 소프트웨어
	 [검색]
	 

	-  제목 “[XGB] XG5000 V4.09 (통합툴) -2016.9(국문/영문)” 의 글 조회
	 ※ 버전 업데이트에 따라 게시글은 바뀔 수 있음.
	 첨부파일 『XG5000_V4.09_Kr **.ZIP』 압축 파일 풀고 파일 실행


	②  설치 - 특정 설치 위치를 원하지 않는 경우 『 설치 』,『 YES 』클릭만으로도 디폴트 값으로 설치가 가능하다.
	③  설치 완료 후 시작
	-  바탕화면에 생성된 아이콘  을 더블 클릭하여 프로그램을 실행함.


	(2)  드라이버 설치 확인
	①  [내컴퓨터] 마우스 우클릭 [속성], 또는 키보드의 [윈도우키] + [Pause] 입력
	②  좌측 [장치관리자] 탭 클릭
	-  정상적으로 디바이스 드라이버가 설치된 경우
	 

	-  드라이버가 설치되지 않은 경우
	 

	-  드라이버가 정상적으로 설치되지 않은 경우 수동 설치 필요


	(3)  드라이버 수동 설치
	①  아이콘에 느낌표 표시가 나타나는 디바이스 드라이버에서 마우스 오른쪽 버튼을 클릭합니다. 메뉴 [드라이버 소프트웨어 업데이트]를 선택합니다.
	(내용없음)
	 
	 


	②  드라이버 소프트웨어 검색 대화상자가 나옵니다. 옵션 “컴퓨터에서 드라이버 소프트웨어 찾아보기”를 선택합니다.
	(내용없음)
	 


	③  [찾아보기] 클릭.
	(내용없음)
	 
	 


	④  폴더 찾기 대화상자에서 ‘XG5000’이 설치된 폴더로 이동하여 Drivers 폴더를 선택합니다.
	(내용없음)
	 


	⑤  드라이버 소프트웨어 검색란에 디바이스 드라이버의 파일이 있는 디렉토리가 나타납니다. [다음] 클릭.
	(내용없음)
	 
	 


	⑥  드라이버 소프트웨어 업데이트 완료 대화상자가 나타납니다. 닫기 버튼을 눌러 디바이스 드라이버 설치를 완료합니다.
	(내용없음)
	 
	 ※ 일반적인 경우 소프트웨어 자동 설치(권장)를 통해 USB 디바이스 드라이버 설치가 가능합니다.



	(4)  프로젝트 및 프로그램 정의
	①  메뉴의 [프로젝트] - [새프로젝트]
	(내용없음)
	 

	-  프로젝트 이름, CPU 시리즈 및 종류 입력 후 확인
	 ※ KTE-MPS7100 의 경우 ‘XGI-CPUE’가 사용 되었습니다.
	 사용자의 요구에 따라 변경 가능하니 제품 상단의 모델명을 확인하세요.
	 


	②  연결된 PLC 와 일치하지 않는 경우
	(내용없음)
	 

	-  프로젝트 창의 읽히지 않는 PLC 항목을 삭제합니다.
	 

	-  동일한 타입의 프로젝트를 추가합니다.
	-  메뉴 [온라인] - [접속설정] 기능을 이용하여 PLC 접속 및 읽기를 합니다.
	-  IO 파라미터에서 [적용] 버튼을 눌러 기본 네트워크를 구성 합니다.


	(5)  도구 모음
	(내용없음)
	(내용없음)
	 



	(6)  래더 작성
	①  행의 좌측 끝을 더블 클릭하면 작성하는 회로에 설명문을 넣을 수 있습니다.
	(내용없음)
	 
	 


	②  접점을 입력하고자 하는 위치로 커서 이동 후 단축키를 입력하거나, 도구 모음에서 입력할 접점을 선택하여 편집 영역을 마우스로 클릭.
	(내용없음)
	 
	 
	 


	③  변수/디바이스 입력
	(내용없음)
	 

	-  디바이스명, 변수명, 설명문을 입력하여 래더를 작성한다.
	 P : 입출력
	 M : 내부메모리
	 T : 타이머
	 C : 카운터
	 


	④  자기 유지 회로를 완성 시킨다.
	(내용없음)
	 


	⑤  예시에서는 ‘시작 푸쉬버튼’, ‘정지 푸쉬버튼’, ‘내부릴레이’, ‘부하램프’가 사용되었다.
	(내용없음)
	 
	 


	⑥  응용 명령어 [END] 입력
	(내용없음)
	 
	 ※ XGB 에서는 전체 회로의 종료를 알리는 END 명령을 입력하여야 컴파일이 가능합니다.


	⑦  전체 회로의 완성
	(내용없음)
	 





	2.  온라인 쓰기 및 모니터링
	(내용없음)
	(1)  접속 설정
	(내용없음)
	-  메뉴 탭의 [온라인] - [접속 설정]
	 미니 5핀 케이블 사용시 USB 로 설정 후 확인
	 
	 



	(2)  접속
	(내용없음)
	-  메뉴 탭의 [온라인] - [접속]
	-  입력이 없는 상태
	 (b접점 신호)
	 

	-  PB1 ON
	 (배선 실습 시 셀렉트 스위치, 토글 스위치, 외부 센서 등으로 대체 가능)
	 
	 

	-  PB1 OFF
	 (출력이 유지 됨)
	 

	-  PB2 ON
	 
	 

	-  PB2 OFF
	 





	3.  시뮬레이터
	(내용없음)
	(내용없음)
	①  메뉴 [도구] - [시뮬레이터 시작]
	-  [확인]
	 
	 

	-  쓰기 완료 후 [확인]
	 

	-  작성한 래더에서 ON 되어있는 소자는 파란색 음영으로 표시된다.
	 
	 

	-  시뮬레이터의 상태가  ‘XG-SIM 상태’창에 색으로 표시된다.
	 

	-  상태 창
	 
	 


	②  입·출력 파라미터 설정
	-  프로젝트 창에서 I/O 파라미터 클릭
	-  사용중인 베이스 슬롯 및 모듈 설정
	 

	-  메뉴 탭의 [모니터] - [시스템 모니터] 선택하거나
	-  도구 모음의 시스템 모니터 아이콘 ()클릭 
	 


	③  시스템 모니터 실행
	-  좌측 상단부터 순서대로 입력 접점 및 출력 접점이 표시된다.
	 작성한 래서의 ‘푸쉬버튼1’에 신호를 주기 위해 ‘P01’ 위치를 클릭
	 
	 

	-  선택된 접점에 대한 확인을 묻는 창이 열린다
	 ‘화면에 다시 표시 안함’에 체크하고 확인
	 

	-  PB1 클릭 (ON)
	 
	 시스템 모니터
	 
	 
	 래더
	 

	-  PB1 클릭 (OFF)
	 
	 시스템 모니터
	 
	 
	 래더
	 

	-  PB2 클릭 (ON)
	 
	 시스템 모니터
	 
	 
	 래더
	 

	-  PB2 클릭 (OFF)
	 
	 시스템 모니터
	 
	 
	 래더
	 





	4.  프로그램 명령어
	(내용없음)
	(1)  프로젝트
	(내용없음)
	(내용없음)
	 



	(2)  프로그램 편집
	(내용없음)
	(내용없음)
	 
	 



	(3)  변수 편집
	(내용없음)
	(내용없음)
	 



	(4)  찾기/바꾸기
	(내용없음)
	(내용없음)
	 
	 



	(5)  보기
	(내용없음)
	(내용없음)
	 



	(6)  온라인
	(내용없음)
	(내용없음)
	 



	(7)  모니터
	(내용없음)
	(내용없음)
	 



	(8)  디버그
	(내용없음)
	(내용없음)
	 



	(9)  도구
	(내용없음)
	(내용없음)
	 



	(10)  창
	(내용없음)
	(내용없음)
	 



	(11)  도움말
	(내용없음)
	(내용없음)
	 





	5.  학습 자료
	(내용없음)
	(1)  사용설명서 제공
	(내용없음)
	-  LS산전 홈페이지 (http://www.lsis.com/) 에 접속하여 PDF 파일로 다운로드 받으실 수 있습니다.
	 






	[ 제 4 장 ]   장비의 구동 및 실습
	1.  새프로젝트 설정
	(내용없음)
	(1)  XG5000 실행
	(내용없음)
	(내용없음)
	 
	 



	(2)  프로젝트 – 새프로젝트
	(내용없음)
	(내용없음)
	 

	-  프로젝트 이름, 파일 위치, 프로그램 이름 입력 (※ CPU 시리즈와 종류에 주의)


	(3)  I/O 파라미터 클릭
	(내용없음)
	(내용없음)
	 
	 



	(4)  베이스 마우스 우클릭 후 설정
	(내용없음)
	(내용없음)
	 



	(5)  슬롯 수 설정 : 4
	(내용없음)
	(내용없음)
	 
	 



	(6)  입출력 모듈 설정
	(내용없음)
	(내용없음)
	 



	(7)  디지털 입출력 설정
	(내용없음)
	-  XGI-D24A/B (DC 24V 입력, 32점)
	-  XGQ-RY2A/B (RELAY 출력, 16점)
	 
	 



	(8)  로컬 변수 등록
	(내용없음)
	(내용없음)
	 



	(9)  PLC 의 입출력 포트와 LOCAL (설비부) 배선을 고려하여 변수를 등록 한다.
	(내용없음)
	(내용없음)
	 
	 



	(10)  로컬 변수 등록
	(내용없음)
	(내용없음)
	 
	 ※엑셀 파일에서 편집된 내용을 복사하여 붙여넣기가 가능함.

	-  변수 등록 후 프로그램으로 돌아가 래더 작성을 준비한다.




	2.  산업인력공단 공개 문제
	2-1.  기출문제 유형
	2-2.  수험자 유의 사항
	(1)  수험자는 표준시간 이내에 작품을 완성 제출하는 것이 원칙으로 표준시간 초과할 때는 채점하지 않습니다.
	(2)  작업 전 검정시설의 동작 유무를 확인하고 사용하며, 장비시설의 호환이 되지않아 조치를 취한 경우에는 시험시간에 포함시키지 않습니다.
	(3)  모든 안전수칙에 유의하고, 검정장소의 공구, 시설장비의 사용은 익숙하여야 합니다.
	(4)  수험자가 장비사용 미숙으로 인하여 장비가 파손될 우려가 있다고 감독위원이 판단될 때에는 채점대상에서 제외됩니다. 
	(5)  검정 중 반드시 시험위원의 지시에 따라야 하며, 검정진행 중에는 자리를 이석할 수 없습니다.
	(6)  요구사항 및 도면의 지시대로 작품을 완성하여야 합니다.
	(7)  PLC본체나 프로그래머는 떨어뜨리거나 충격을 주지 마십시오.
	(8)  PLC에 전원이 공급 중에는 본체와 프로그래머는 분리하지 마십시오.
	(9)  공기압 기기는 상호 간섭이 생기지 않도록 배열하여야 합니다.
	(10)  다음사항에 해당하는 작품은 미완성, 오작 또는 실격이므로 채점하지 않습니다.
	①  시험시간(표준시간)을 초과한 작품
	②  회로의 구성 및 프로그램 잘못으로 동작이 안 되는 작품
	③  주어진 도면 이외의 다른 도면으로 완성한 작품
	④  프로그램 내용을 지급된 답안지에 작성하여 제출하지 않은 작품
	⑤  다른 수험자의 프로그램이 입력되어 있는 PLC 또는 컴퓨터에서 작업한 작품
	⑥  (1) CAD 프로그래밍작업, (2) PLC작업의 2개 과제 중 1개 과제의 전체득점이 0 점인 작품
	⑦  기본동작이 되지 않는 작품

	(11)  수험자와 이야기를 나누는 등의 행위는 부정행위로 처리합니다.
	(12)  수험장 출입 시는 일체의 물품을 반출할 수 없습니다.

	2-3.  도면
	(1)  설비 구성
	(2)  제어부 결선
	(3)  공압 회로


	3.  기초 학습 문제
	(내용없음)
	(내용없음)
	①  매거진에 물품을 넣어 매거진 제품감지 센서 (S1)에 검출되면 컨베이어 밸트가 동작하게 된다.
	②  컨베이어 밸트가 동작되고 3초 후부터 매거진에서 물품을 드릴 가공 위치로 보낸다.
	③  물품이 드릴 가공 위치에 오면 드릴이 회전하면서 가공한다.
	④  드릴 가공은 8초 동안 이루어지며 가공 후 복귀되고, 공급실린더는 후진한다.
	⑤  이송실린더가 물품을 제품 이상 감지 센서 (S2) 위치에 보내고, 검사 후 컨베이어로 보내어 양품 케이스에 저장한다.
	⑥  물품 공급은 ⑤ 까지의 동작 완료 후 물품이 감지되면 3초 간격으로 드릴 가공 위치에 보내는 동작을 하도록 한다.
	⑦  동작중 드릴 미가공품이 있으면 제품 이상 감지 센서 (S2) 가 감지 후 3초 후에 배출 실린더에 의해 불량품 케이스에 저장하도록 한다.



	4.  준비 작업
	(내용없음)
	(1)  설명문 입력
	(내용없음)
	(내용없음)
	 

	-  라인 좌측을 더블 클릭하면 설명문을 넣을 수 있다.


	(2)  기본 동작 설명을 보고 동작 순서를 나열하여 본다.
	(내용없음)
	(내용없음)
	 



	(3)  각 설명문에 해당하는 시점을 내부릴레이로 설정한다.
	①  추가 하고 싶은 곳에서 Ctrl+L 또는 마우스 우클릭 후 ‘라인 삽입’선택
	②  코일 추가 (단축키 : F9) 하여 ‘M’으로 시작되는 내부메모리를 할당한다.

	(4)  준비상태 만들기
	①  a, b 접점 스위치를 활용하여 Ready 상태 메모리 만들기
	(내용없음)
	 
	 

	-  START 버튼을 누르면 래부 릴레이 M0 이 여자되고, 준비 상태가 된다.
	-  STOP, RESET 버튼을 누르면 소자된다.
	-  비상스위치는 b접점으로 동작한다.

	②  다른 릴레이에 and 회로로 추가하여 준비 상태에만 동작 하도록 한다.



	5.  동작 구성
	(내용없음)
	(1)  매거진 센서 감지, 컨베이어밸트 동작
	(내용없음)
	(내용없음)
	 

	-  매거진 센서 (S1)에서 입력 신호 발생시 자기 유지하여 컨베이어 밸트를 동작 시킨다.
	-  타이머 완료 시점을 b접점으로 설정하여 동작을 완료 한다.
	-  동작 시점 설정 : M1


	(2)  전체 동작이 완료되는 시점을 타이머로 설정
	①  타이머 함수 [F] 선택 후 클릭 또는 단축키(F10) 입력
	②  TON 함수를 검색하여 함수명 입력 후 선택
	③  PT 의 좌측 셀을 마우스로 더블클릭한 후 ‘T#시간’의 형태로 입력한다.
	④  함수명.Q 의 형태로 사용하여 함수의 출력을 다른 라인으로 불러올 수 있다.
	(내용없음)
	 
	 

	-  타이머를 사용하여 밸트 정지 시점을 정한다. M2
	-  b접점을 사용하여 M2_C (컨베이어 모터)를 동작 시키는 내부 메모리를 소자 시킨다. M1


	(3)  공급실린더 동작 제어
	(내용없음)
	(내용없음)
	 
	 

	-  공급 실린더는 매거진 센서 (S1) 에서의 제품 감지와 컨베이어밸트가 동작하는 시점으로부터 3초 후로 설정한다.
	-  T1. 타이머 동작 시점 설정 : M3
	-  최종 동작 완료 시점에서 초기화 : M12
	-  다음 시점까지 솔레노이드 밸트 1을 동작 시킨다.


	(4)  드릴 실린더 하강 및 드릴 모터 동작
	(내용없음)
	(내용없음)
	 

	-  공급실리더가 동작하여 전진 위치에 도착하는 시점 설정 : M4
	-  다음 시점까지 드릴실린더의 동작(하강)과 드릴 모터를 동작 시킨다


	(5)  드릴실린더 및 드릴 모터가 동작하는 시간 설정
	(내용없음)
	(내용없음)
	 
	 

	-  드릴 작업이 시작외는 시점에서 타이머 동작. M4
	-  타이머의 출력으로 다음 시점 설정. M5


	(6)  공급실린더 복귀 (후진)
	(내용없음)
	(내용없음)
	 
	 

	-  드릴 실린더가 정지 및 후진 위치에 도달하는 시점 설정. M6
	-  솔레노이드 밸브 2를 동작시켜 공급실린더를 복귀 시킨다.


	(7)  이송실린더 동작 (전진)
	(내용없음)
	(내용없음)
	 
	 

	-  공급실린더 복귀 신호 및 후진 위치 도착 시점 설정. M7
	-  솔레노이드 밸브 4를 다음 시점까지 동작시켜 제품 이송 작업을 수행한다.


	(8)  이송 실린더 복귀 (후진)
	(내용없음)
	(내용없음)
	 
	 

	-  공급실린더 복귀 신호 및 후진 위치 도착 시점에서 타이머 동작. M7
	-  3초 후, 출력 시점 설정 : M8


	(9)  제품 이상 감지
	(내용없음)
	(내용없음)
	 
	 

	-  드릴 가공 작업의 이상 유무 판단 (S2) 으로 시점 설정 : M9
	 
	 ※ 기본 형태에서는 근접센서 1개만을 사용하여 이상 유무를 판단하였지만 추가로 센서 S3 과 S4를 활용하여 제품의 색상, 소재 여부를 판단할 수 있다.
	 



	(10)  포토센서를 사용한 색상 감지
	(내용없음)
	(내용없음)
	 
	 

	-  색상 감지를 위한 센서 신호 : S3
	 
	 ※ 예시에서는 검은색 소자의 경우 황색 램프를 점등하도록 설정 했지만, 사용자의 선택에 따라 다른 동작도 가능하다.



	(11)  배출 실린더 동작 제어
	(내용없음)
	(내용없음)
	 
	 
	 

	-  제품 이상여부 감지 3초 후, T4. 타이머 출력 시점 설정 : M10
	-  솔레노이브 밸브 5 를 동작시켜 배출 실린더를 동작 (전진) 시킨다.


	(12)  배출실린더 복귀 (후진)
	(내용없음)
	(내용없음)
	 
	 

	-  배출실린더가 동작하여 전진 위치에 도달하는 시점을 설정. M11
	-  설정 시점으로 솔레노이드 밸브 5의 동작을 종료시킨다.


	(13)  동작 완료 설정
	(내용없음)
	(내용없음)
	 
	 

	-  배출실린더가 동작을 완료하는 시점과 제품 이상 없이 컨베이어밸트가 정지되는 시점을 동작 완료 시점으로 설정 : M12
	-  동작 완료 시점을 전체 래더의 각 시점에 b접점으로 설정하여 동작을 초기화 시킨다.
	 



	(14)  램프 동작 설정
	①  공정 시작 버튼을 누름면 녹색 램프 점등, 불량품 발생시 소등
	(내용없음)
	 


	②  불량품 감지시 적색 램프 점등
	(내용없음)
	 
	 


	③  컨베이어밸트 동작시 청색 램프 깜빡임.
	(내용없음)
	 
	 

	-  플리커 함수를 사용하여 0.5 초 점등 후, 0.5 초 소등을 반복한다.


	(15)  참고 항목
	(내용없음)
	(내용없음)
	 
	 

	-  엔코더와 말굽센서의 입력으로 카운터 회로 설계가 가능하다.
	-  컨베이어밸트의 위치 제어가 가능하다.





	[ 제 5 장 ]   제품 보증 및 A/S
	1.  장비 사용 시 주의 사항
	(내용없음)
	(1)  전원 공급
	(내용없음)
	-  본 실험장비는 메인전원이 단상 AC220V를 사용합니다.
	-  장비 동작 순서는 파워 코드가 꼽혀 있다는 전제에서 N.F.B를 켜시고 회로도를 보고 바나나잭으로 배선을 마친 후, DC 토글 스위치를 On 하십시오.
	-  바나나잭을 사용하여 장비 구동시 전원 공급은 DC24V를 사용하기 때문에 안전하지만 사용전력이 DC이니 +, - 단자의 혼합사용에 주의 바랍니다.
	-  또한 장비의 베이스 및 제어판 등이 모두 알루미늄 재질로 되어 빨간색의 +단자 연결 시 알루미늄 베이스에 닿지 않도록 주의 바랍니다.


	(2)  소프트웨어
	(내용없음)
	-  옵션에 따라 변경 가능
	 소프트웨어 매뉴얼 별도 제공
	 



	(3)  전반적인 사항
	(내용없음)
	-  본 장비 사용을 위해서 반드시 매뉴얼 또는 사용법을 숙지하신 후 사용하시기 바랍니다.
	-  장비의 해체 또는 변형 사용으로 인한 고장 발생시에는 무상 A/S기간내의 장비라 하더라도 수리비가 청구 될 수 있습니다.
	-  장비 사용에 있어 고장이나 이용 방법 문의에 대해서는 당사로 연락 주시면 친절히 상담해 드리겠습니다.




	2.  제품 보증 및 A/S 절차
	(내용없음)
	(1)  본 제품에 대한 품질보증은 위에 기재된 내용대로 보증혜택을 받습니다.
	(2)  무상 보증 기간은 구입일로부터 산정되므로 구입일자를 기재하시기 바랍니다.
	(내용없음)
	-  구입 일자 확인이 되어있지 않을 경우 제조일로부터 1년까지 위 혜택이 가능합니다.


	(3)  구매자의 부주의로 인한 고장일 경우 협의 하에 교체부품 비용에 해당하는 수리비를 부담하여야 합니다.
	(내용없음)
	(내용없음)
	 (입력전압 잘못 연결, 침수, 낙하, 자체임의수리 등)



	(4)  보증기간 이후의 수리를 위한 출장비, 재료비 등은 구매자가 부담하여야 합니다.






